
ハンドガイド振動ローラ
■ 機械質量：740kg
■ 散水タンク容量：60ℓ
■ 起振力：25kN/13kN
■ 走行速度（前進）：5.9km/h
■ ローラ幅：650mm

優れた転圧性能はそのままにサイドクリアランスを縮小。
新たな安全機構を採用したことで、高効率かつ安全な作業性を実現。

BW65D



この仕様は予告なく変更する場合があります。BW65D-101-220702VT
本機のご使用にあたっては取扱い説明書を必ずお読み下さい。

コベルコ教習所のウェブサイト

●製品写真にはオプション装備品が含まれている場合があります。
●本カタログで使用される標章「KOBELCO」は、株式会社神戸製鋼所の登録商標です。また、当社商品名、サービス名およびロゴマークは、コベルコ建機株式会社の商標　
　または登録商標です。その他の会社名やロゴマーク、商品名、サービス名は、各社の商標、登録商標もしくは商号です。
●締固め用機械の運転には「車両系建設機械の締固め用機械の運転業務に係わる特別教育」の受講が必要です。
　詳しくは最寄りの営業所かコベルコ教習所へお問い合わせください。

■お問い合わせは……

BOMAGは全世界でサービス・サポート体制を確立。
ローラの世界市場でマーケットリーダーであるBOMAGは、ユー
ザ利益に資するための幅広い商品レンジとサポート体制を拡充し
ています。
BOMAGはドイツ・アメリカ・中国の近代的な自社工場と、一部地
域のライセンス生産工場から全世界をカバーしています。

BOMAGの営業・サービス体制-世界8カ国に展開する現地
法人(中国・米国・カナダ・英国・フランス・オーストリア・イタ
リア)、とシンガポール営業所、及び世界にまたがる500社以
上のディーラ体制で全世界をくまなくカバーしています。
BOMAGはすべてに一歩先行く会社です。

東京本社/〒141-8626 東京都品川区北品川5-5-15 03-5789-2111

コベルコ建機日本（株）本社/〒272-0002 千葉県市川市二俣新町17     047-328-7111
　北海道支社 011-788-2382 東北支社 0223-24-1141 関東支社 047-328-2322
　上信越支社 025-259-3711 中部支社 052-603-1201 関西支社 06-6414-2108
　中四国支社 082-810-3660 九州支社 092-410-3030

作業性の向上
・業界トップクラスの最高速度（6km/h）は現場での移動時間短縮に貢献。
・起振力の強弱の切り替え選択が可能となり作業性が向上。

安全性の向上
・集中配置された操作レバーにより、安定した操作が可能。
高さ調整機能も備え作業性も向上。
・後進時、ハンドルの突起部が押し込まれると自動停止する
挟まれ防止機構を標準装備。
・オペレータが走行レバーから手を離すと機械が停止する
HOLD TO RUN機構。
・前部ワーニングライトを標準装備。
・エンジンにフルカバーを採用して高いプロテクションを確保。

多くの現場に安全で効率的な作業を提供するため、機械設計を刷新。特に小型転圧機での作業効率に影響するサイドクリアランスを
縮小し、構造物の壁際や縁石、舗装端部における転圧にその効果を発揮します。コンパクトな形状ながら、トップレベルの起振力を誇る
本機は、取り扱いが容易で、アスファルトから路床・路盤の転圧まで幅広い用途に使用できます。

メンテナンス性の向上
・メンテナンス管理に有効なアワーメータを標準装備。
・側面から振動軸オイル交換が可能。
・散水ノズルの脱着が簡単。

作業範囲の向上
・右側サイドプレート形状を変更することでサイドクリアランスを縮小。
左右同一寸法にすることにより、機械の向きを変えずに作業が可能。

主な仕様
本体型式　BW65D

振動 振動数 Hz 63
起振力 kN 強25/弱13

容量 燃料タンク容量 L 4.3
散水タンク容量 L 60

質量 運転質量 kg 740
寸法 全　　長 L mm 2,130

全　　幅 B mm 720

全　　高
 H mm 1,100
 H1 mm 1,700

ローラ幅×径 W×D mm 650×400
ローラシェル板厚 S mm 8
ホイールベース A mm 500
カーブクリアランス C mm 210
サイドクリアランス O mm 35
最低地上高 K mm 155

走行性能 走行速度 　km/h 0～5.9（前進）　0～2.5（後進）
登坂能力 　度 21.8(走行時)/19.2(振動作業時)
駆動方式 油圧式

エンジン メーカ Kohler
型式 KD15 440
定格出力 kW/min－1 6.3/3,000
使用燃料 軽油
始動方式 セルスタート式

❶ 振動レバー…起振力は強弱の2段階切り替え
❷ 走行レバー…前後に傾けると前進・後退。レバーから手を離すと自動で中立に戻り、
　　　　　　　 機械が停止
❸ 挟まれ防止機構…突起部が押し込まれると機械が停止

❶

❷

❸

アワーメータを標準装備サイドクリアランスの縮小により壁際の転圧
が可能

STOPMIN

MAXMAX


